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Equipos industriales
basados en Arduino y
Raspberry P1.

La Liberacion de la industria con
tecnologia de codigo abierto.
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Industrial Shields



. 1l 10105 Madulo Digital con ESP32

- [ -10 GPIOs
"
%

-12C - RS485 - Ethernet - WiFi

ESP32

original
incluido

. 1] 1010 Médulo Relé con ESP32

10 GPIOs
.10 Salidas Relé
. -12C - RS485 - Ethernet - WiFi

ARDUINO

o
_. 1]} 10108 Médulo Digital con Arduino
& . -10 GPIOs
q‘f -12C - RS485 - Ethernet
‘ b
b .
Arduino Nano
original
incluido
TN II 10 10S Médulo Relé con Arduino
® -10 GPIOs
Q .10 Salidas Relé
N . -12C - RS485 - Ethernet
N
O

También disponible con:

GPRS

Arduino Leonardo

WiFi & Bluetooth LE | Original incluido

PLC Arduino Ardbox
201/0s HF + Analégico

10 Entradas:

- (2x) Entradas digitales optoaisladas (7-24Vdc) | puede funcionar
como interrupcion INT (7-24Vdc)

- (8x) Entradas analdgicas 10 bits (0-10V) | Entradas digitales (7-
24Vdc) configurables mediante software

10 Salidas:
- (2x) Salidas digitales optoaisladas (5-24Vdc)
- (8x) Analdgicas (0-10Vdc) y Digital / PWM aislado (de 5 a 24Vdc)

O

Protocolos Industriales

, PLC Arduino Ardbox
| = . 201/0s HF + RELE

10 Entradas:\
- (2x) Entradas digitales optoaisladas (7-24Vdc) | puede
funcionar como interrupcién INT (7-24Vdc)

- (8x) Entradas analdgicas 10 bits (0-10V) | Entradas
digitales(7-24Vvdc) configurables mediante software

10 Salidas:
- (2x) Digitales optoaisladas y PWM (5-24Vdc) | 8 bits
Analdgicos (0-10V) Salidas configurables mediante switch

O- (8x) Relé (220Vac-5A)




LISTA DE REFERENCIAS - 10105

Comunicaciones Entradas / Salidas
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Referencia Descripcién %] = 7] a4 o w = O | w w |wEl w» ] v W in
013001000100 | 10 1/O's Médulo Digital - CPU Arduino NANO - x1 - - x1 x1 - - x10 GPIOS | - - - -
013002000100 | 10 1/O's Médulo Digital - CPU ESP32 - x1 - - x1 X1 x1 - x10 GPIOS - - - - -
013001000200 | 10 I/O's Médulo Relé - CPU Arduino NANO - x1 - - x1 x1 - - x10 = = = x10 =
013002000200 | 10 I/O's Mddulo Relé - CPU ESP32 - x1 - - x1 x1 x1 - x10 - - - x10 -
Comunicaciones Entradas / Salidas
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) ~ K=l = c| = = 3 ]
= s wl = o|&|88 5| 8| G |3
E T|g| @l O| 8|8 |8a & | |3
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Referencia Descripcién w | Y| 6| x| | w 2| Ol W | 0o |dE vw| vw| v |lui
PLC Arduino ARDBOX 20 I/Os HF Analégico x1 x1 x1 x8 x2 x8 x2
ISAB2OANHFE| 1 dbus (RS485 configurado por defecto) - n.1 X1 n2 | n3 - - x10 n4 | n5 x10 n.6 n7
PLC Arduino ARDBOX 20 I/Os HF Relé x1 x1 x1 x8 x2 X2 X2
I5.AB20REL HF4 Modbus (RS485 configurado por defecto) B n.8 x1 n9 | n.10 B . . x10 n4 | n5 ) n.6 x8 n.7
PLC Arduino ARDBOX 20 I/Os HF x1 x1 | x1 x1 x7 | x1 X2 X2
006001001200 Analégico Modbus & GPRS : n.1 B n2 | n3 : B n14| x° n4 | n5 x10 | hg B n.15
PLC Arduino ARDBOX 20 I/Os HF Relé x1 x1 | x1 x1 x6 | x2 X2 x2
006001001300 - . R - -
Modbus & GPRS n.8 n9 | n.10 n1g | X10 n4 | n.5 n.6 x8 n.15
PLC Arduino ARDBOX 20 I/Os HF Analégico } X1 ) x1 X1 } x1 ; x8 x2 X2 x3
007001001200\ thus & WiFi & Bluetooth LE n.1 n2 | n3 n17 x10 | L as [ X0 ne | 28 | o7
PLC Arduino ARDBOX 20 I/Os HF Relé X1 x1 X1 x1 X6 x2 x2 X3
007001001300 R - R R _ X
Modbus & WiFi & Bluetooth LE n.8 n9 | n.10 n.17 x10 n4 | n5 n.6 8 n.7

n.1: 1 Entrada & 1 Salida Digital se pierden | n.2: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.3: 2 Entradas & 2 Salidas Digitales & 2 Salidas Analdgicas se pierden | n.4: Desde el (Xx)
Digital, (Yx) se puede configurar como Analdgico (Xx = Total Entradas Digitales, Yx = Nimero de Entradas Analogas) | n.5 : Desde el (Xx) Digital, (Zx) se puede configurar como
Interrupcién (Xx = Total Entradas Digitales, Zx = NGmero de pines de Interrupcion) | n.6: Si se usa RS-232 o RS-485 (x2) Salidas Analdgicas se pierden | n.7 :Sise usael pin 2y el
pin 3, (x2) Entradas se pierden | n.8: 1 Entrada & 1 Relé se pierden | n.9: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.10: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.11: USB Sélo para cargar o
depurar, no siempre conectado como serial! | n.12: 2 Entradas se pierden | n.13: Si se utiliza Serial 1. GPRS/GSM no disponible | n.14: Si se utiliza GPRS/GSM, Serial 1 no
disponible | n.15: El Pin 2 se usa como GPRS/GSM restablecimiento del Médulo, NO LO UTILIZE! | n.16: Si se utiliza Serial 1, WiFi & BLE no disponibles | n.17: Si se utiliza WiFi &
BLE, Serial 1 no disponible | n.18: Se requiere un cable plano de cinta con conector IDC de 40 pines para conectarse a Raspberry Pi Interno (No incluido).




ETHERNET M-DUINO

M-DUINO PLUS B e oaricn/ gt + | Pyt
Mas SEGURIDAD > ~.
Mas PROTECCION

Q Mejora de ESD
° Modbus RTU
Semiddplex | .
Duplex completo 6 Entradas: 13 Entradas:
- (4x) Analdgicas (0-10Vvdc, 10bit) / - (6x) Analdgicas (0-10vdc) /
o Modbus TCP Digitales (7-24Vdc) configurables Digitales (7-24Vdc) configurables
mediante software mediante software
° RTC - (2x) Interrupcién (7-24Vdc). "Puede - (5x) Digitales Aisladas (7-24Vvdc).
trabajar como Digital (24Vdc)" - (2x) Interrupcién (7-24Vdc). "Puede
° Entrada MicroSD - (2x) Entradas Digitales trabajar como Digital (24Vvdc)"
Optoaisladas(7-24Vdc)
11 Salidas: 8 Salidas:
- (8x) Relé (220Vac - 5A) - (8x) Digitales Aisladas(5-24Vdc) / (3 de
- (3x) Analdgicas (0-10Vvdc, 8bit) / cada) PWM Analdgicas Aisladas (0-
(O Digitales (5 - 24Vvdc) O 10Vdc) configurables mediante switch
RS485 w
RS232 : . % Ethernet
Pl Arduino Mega original incluido TCP / IP
ARDUINO
TIL Modbus RTU
12C Comunicaciones Estandar Industriales Modbus TCP
g} PLC Arduino 38AR1/0s II PLC Arduino 38R 1/0s . PLC Arduino 42 1/0s

Relé / Analdgico / Digital + Analdgico / Digital /Relé + Analdgico / Digital +

N

19 Entradas: 12 Entradaé: 26 Entradas:

- (10x) Analégicas (0-10Vdc, 10bit) / - (8x) 10 bits - Analdgicas (0-10vdc) / - (12x) Analdgicas (0-10Vdc) / Digitales
Digitales (7-24Vdc) configurables mediante| Digitales (7-24Vdc) configurables (7-24Vdc), configurables mediante
software mediante software software
- (4x) Interrupcion (7-24Vdc). - (4x) Entradas Optoaisladas Digitales (7- - (10x) Aisladas Digitales (7-24Vdc).
"Pueden trabajar como Digitales (24Vdc)" | 24Vdc) | puede funcionar como - (4x) Interrupcion (7-24Vdc). "Pueden
- (5x) Digitales aisladas (7-24Vdc) interrupcién INT (7-24Vdc) trabajar como Digitales (24Vvdc)"
19 Salidas: 22 Salidas: 16 Salidas:
- (8x) Salidas Relé (220Vac-5A). - (16x) Salidas Relé (220Vac - 5A) -(10x) Salidas Digitales Optoaisladas (5-
- (6x) Analdgicas (0-10Vdc, 8 bit) / Digitales | - (6x) Digitales Optoaisladas y PWM (5- 24Vdc)
(5-24vdc) / PWM aisladas (5 - 24Vdc) 24Vdc) | 8 bits Analdgicos (0-10V) -(6x) Digitales Optoaisladas y PWM (5-
O - (5x) Digitales (5-24Vdc) (O Salidas configurables mediante switch O 24Vvdq) | 8 bits Analdgicos (0-10V)

Salidas configurables mediante switch



O - (12x) Digitales (5-24Vdc)

ETHERNET

PLC Arduino 50RRA 1/0s
Relé / Analdgico / Digital +

22 Entradas:

- (12x) Analdgicas (0-10Vvdc, 10bit) /
Digitales (7-24Vdc) configurables
mediante software

- (4x) Aisladas Digitales (7-24Vvdc).

- (6x) Interrupcion (7-24Vvdc). "Pueden
trabajar como digitales (24Vvdc)"

36 Salidas:

- (16x) Relé (220Vac-5A)

- (8x) Analdgicas (0-10Vdc, 8bits) /
Digitales (5-24Vdc)

PLC Arduino 53ARR 1/0s
Relé / Analdgico / Digital +

25 Entradas:

- (14x) Analdgicas (0-10Vdc, 10 bits) /
Digitales (7-24Vdc) configurables

mediante software

- (5x) Digitales (7-24Vdc).

- (6x) Interrupcién (7-24Vvdc).
"Pueden trabajar como Digitales

24vdc"

28 Salidas:

- (15x) Relé (220Vac-5A)

- (8x) Analdgicas (0-10Vdc, 8bits) /
Digitales (5-24Vdc)

Comunicaciones Estandar Industriales

Arduino Mega

Original incluido  Flash 256 KB | Velocidad CPU 16 MHz

PLC Arduino 57R1/0s
Relé / Analdgico / Digital +

18 Entradas:

- (12x) Analdgicas (0-10Vdc, 10 bits) /

Digitales (7-24Vdc) configurables

mediante software

- (6x) Interrupcion (5-24Vdc)
"Pueden trabajar como Digitales

(24vdc)".

31 Salidas:

- (23x) Relé (220Vac- 5A).

- (8x) Analdgicas (0-10Vvdc, 8 bits) /
Digitales (5-24Vdc)

O - (5x) Digitales (Optoaisladas 24Vdc

max).

EEPROM 4 KB | SRAM 8 KB

PLC Arduino 57AAR I/0s
Analégico / Digital +

32 Entradas:

- (16x) Analégicas (0-10Vdc, 10bits)
/ Digitales (7-24Vdc) configurables
mediante software

- (6x) Interrupcién (5-24Vdc).
“Pueden trabajar como Digitales
(24vdc)”

- (10x) Digitales aisladas (5-24Vdc)
25 Salidas:

- (7x) Relé (220Vac - 5A)

- (8x) Analdgicas (0-10Vdc, 8bits) /
Digitales (5-24Vdc) / PWM Aislado
(5-24Vvdc)

O - (10x) Aisladas Digitales (5-24Vvdc)

M-DUINO

PLC Arduino 54ARA I/0s
Relé / Analdgico / Digital +

29 Entradas:

- (14x) Analdgicas (0-10Vdc, 10 bits) /
Digital (7-24Vdc) , configurables
mediante software

- (9x) Aisladas Digitales (7-24Vdc).

- (6x) Interrupcion (7-24Vdc). "Pueden
trabajar como Digitales (24Vvdc)"

25 Salidas:

- (8x) Relé (220Vac-5A)

- (8x) Analdgicas (0-10Vdc, 8 bits)/ Digitales (5-24Vdc)
- (9x) Digitales (Aisladas 24Vdc max)

O

RS485 - RS232 - SPI - TTL - 12C
Ethernet - TCP / IP - Modbus RTU / TCP

©,0

ARDUINO

PLC Arduino 58 1/0s
Analdgico / Digital +

36 Entradas:

- (16x) Analdgicas (0-10Vdc) / Digitales
(7-24Vvdc) configurables mediante software

- (14x) Aisladas Digitales (7-24Vdc).

- (6x) Interrupcion (7-24Vdc). "Pueden

trabajar como Digitales (24Vvdc)"

22 Salidas:
- (14x) Aisladas Digitales (5-24Vvdc)/

(8 de cada) PWM configurables mediante software
- (8 de cada) Analdgicas (0-10vdc)

@)



LISTA DE REFERENCIAS - ETHERNET PLC

Comunicaciones Entradas / Salidas
©
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Referencia Descripcidn Sl G| 2|88 2| 5| &|85|5E & & & |57
c M-DUINO PLC Arduino Ethernet x2 x1 X6 X2 2
IS.MDuino.21+ 211/0s Analégico Digital + a1 | n2 x1 x1 x1 x1 - = x13 nd || mE x8 x3 = n7
- M-DUINO PLC Arduino Ethernet X2 x1 x12 | x4 X2
IS.MDuino.42+ 421/0s Analégico Digital + n1 | naz x1 x1 x1 x1 - - x26 nd | ns x16 | x6 - n7
: M-DUINO PLC Arduino Ethernet | X2 [ X1 : : x16 | x6 . x2
IS.MDuino.58+ 58 /0s Analdgico Digital + n1 | naz x1 x1 X1 X1 x36 nd | ns x22 | x8 n7
: M-DUINO PLC Arduino Ethernet X2 x1 x4 X2 X2
IS.MDuino.19R+ 19R 1/Os Analégico Digital + n1 | naz x1 x1 x1 x1 - - X6 nd | ns x3 x3 x8 n7
- M-DUINO PLC Arduino Ethernet x2 x1 ) ) X8 x4 X2
ILDMITELZER e e e o Bl nat [naz | XT | XT x| X121 na | ns | X6 [ X6 [X16 | 7
; M-DUINO PLC Arduino Ethernet | X2 [ X1 ) x12 | x6 x2
ISMDuUino.57R+ | 72 1/05 Analégico Digital + nat | naz | X1 | X x| xd TX8 | s | ns | 8|8 X3 | oy
. M-DUINO PLC Arduino Ethernet X2 x1 . B x10 | x4 X2
ST 38AR+ 1/Os Analégico Digital + n.11 | n.12 X X X X S n4 | n5 AR 249 e n.7
i M-DUINO PLC Arduino Ethernet | X2 [ X1 i . x14 | x6 x2
ISMDuino.53ARR* 53AAR+ 1/Os Analdgico Digital+ | n.11 | n.12 X X X X x25 n4 | n5 x13 | x8 [x15 n.7
: M-DUINO PLC Arduino Ethernet | X2 x1 x16 | x6 x2
S el 57AAR+ 1/Os Analdgico Digital+ | n.11 | n.12 X X X X ) : e n4 | n5 e 2 n.7
. M-DUINO PLC Arduino Ethernet | X2 x1 x14 | x6 x2
I5.MDuino.54ARA+ 54ARA+ 1/Os Analdgico Digital+ | n.11 | n.12 X X X X ) . x29 n4 | n5 x17 | x8 x8 n.7
f M-DUINO PLC Arduino Ethernet X2 x1 x12 | x6 X2
R 50RRA+ I/Os Analégico Digital+ | n.11 | n.12 X X X X ) : 2ec n4 | n5 2y | R 3 n.7

n.4: Desde el (Xx) Digital, (Yx) se puede configurar como Analégico (Xx = Entrada Digital Total, Yx = NGmero de Entradas Analdgicas) | n.5 : Desde el (Xx) Digital, (Zx) se puede
configurar como Interruptor (Xx = Entradas Totales Digitales, Zx = NUmero de pines de Interrupcion) | n.7 : Sise usa el pin 2 y el pin 3, (x2) Entradas se pierden | n.11: USB sélo
para cargar o depurar, no siempre conectado como serial en un proyecto! | n.12: 2 Entradas se pierden.




ARDBOX M-DUINO

1] Gama GPRs ARDBOX PLC 1] Gama GPRS MDUNO PLC

Equipos basados en la tecnologia
Arduino diseflados para un uso
profesional. Con varios puertos de
comunicacibn para una mayor
flexibilidad y control.

La familia GPRS/GSM ofrece la
posibilidad de ampliar hasta 127
moédulos a través de 12C, lo que
significa que puede tener hasta 7100
Entradas / Salidas en conexiones
"Master-Slave", ademas de sensores,
etc...

Arduino Leonardo original incluido Arduino Mega original incluido

Comunicaciones Industriales Estandar
EEPROM 4 KB | SRAM 8 KB RS485 - RS232 - SPI - TTL - I12C
Flash 256 KB | CPU Velocidad 16 MHz Ethemet - TCP / IP - Modbus RTU / TCP

ARDBOX M-DUINO

i Gama Wiri ARDBOX PLC o Gama wiFi MDUINO PLC

o
El médulo integrado de WiFi y

Bluetooth consta de un Unico chip
combinado de Wi-Fi y Bluetooth de
2,4 GHz disefiado con la tecnologia
de 40 nm de potencia ultrabaja
TSMC.

Estd disenado para lograr la mejor
potencia y rendimiento de RF,
mostrando robustez, versatilidad y
confiabilidad en una amplia
variedad de  aplicaciones vy
escenarios de potencia.

Arduino Leonardo original incluido Arduino Mega original incluido

Algunas aplicaciones son:
o Concentrador genérico de sensores loT de baja potencia.
o Registradores de datos genéricos de loT de baja potencia.
o Red de malla.

Estd disenado para aplicaciones loT "Internet-of-Things".

Para todos aquellos proyectos que requieren conexién inaldmbrica, nuestra gama de WI-Fi PLC (controladores légicos
programables) son una gran solucién.

Es una solucién de automatizacion ideal para la monitorizacién, el diagndstico y el control remoto.

Esos PLC pueden trabajar directamente con sensores de humedad, sensor de nivel de agua, transductores de presion,
sensores de flujo, etc...

Se puede utilizar como punto de acceso para crear la infraestructura de red inaldmbrica, como el puente para conectar
equipos en la red.



LISTA DE REFERENCIAS - GPR5 PLC

Comunicaciones Entradas / Salidas
©
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slulas| 3| s £l al2]l2|28 5| 3]35|23
Referencia  |Descripcién w | Y| 6| x| | w 2| O| W | 0o |WEl | | v |lui
M-DUINO PLC Arduino Ethernet GPRS | X1 x1 X1 X6 x1 1
006001000200 ;') /05 Analégico Digital + na3 [na2 [ XV | XV X1 | XU - |nqa X2 | na | ns | X8| n7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet GPRS | X1 x1 x1 x12 | x3 x1
006001000400 42 1/0s Analdgico Digital + n.13 | n.12 X1 X1 X1 X1 ) n.14 X25 n4 | n5 x16 | x6 ) n.7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet GPRS | X1 x1 x1 x16 | x5 x1
006001000600 58 I/Os Analdgico Digital + n.13 | n.12 Xl = a & ) n.14 e n4 | n5 2 || ) n.7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet GPRS | X1 x1 B x1 x4 | x1 x1
006001000100 19R 1/0s Analégico Digital + ni3 | na2 x1 x1 x1 x1 n14 x5 na | ns X3 X3 x8 n7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet GPRS | X1 | X1 i x1 x8 | x3 x1
ALELUTEE 38R I/Os Analdgico Digital + n.13 | n.12 x1 x1 x1 x1 n.14 x11 nd | n5 x6 x6 [ x16 n7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet GPRS | X1 x1 i x1 x12 | x5 X1
006001000500 57R1/Os Analégico Digital + n.13 | n.12 x1 x1 x1 x1 n.14 x17 nd | n5 x8 x8 | x23 n7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet GPRS | X1 x1 ) x1 x10 | x3 x1
LU 38AR+ I/Os Analdgico Digital + n.13 | n.12 :4 = 2l 2l n.14 A n4 | n.5 23 9 = n.7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet GPRS | X1 x1 ) X1 x14 | x5 X1
006001001000 53ARR+ 1/Os Analdgico Digital + n.13 | n.12 X X1 X1 X n.14 x28 n4 | n5 X171 x8 | x15 n.7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet GPRS | X1 x1 x1 x14 | x5 x1
BT 57AAR+ 1/Os Analdgico Digital + n.13 | n.12 X al g l : n.14 i n4 | n.5 N L3 n.7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet GPRS x1 x2 x1 x12 x5 x1
006001001100 54ARA+1/Os Analdgico Digital + n.13 | n.12 X X X X1 ) n.14 x21 n4 | n5 x12 | x8 x8 n.7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet GPRS | x1 X2 x1 x16 | x5 X1
S 50RRA+ I/Os Analdgico Digital + n.13 | n.12 X X X X ) n.14 =L n4 | n.5 |2 sl n.7
PLC Arduino ARDBOX 20 1/Os ) x1 ) x1 | x1 ) i x1 x8 | x5 x5 x1
006001001200 ANALOGICO HF Modbus GPRS n.1 n2 | n3 n.14 X13 | na n.5 x10 n.6 n.15
PLC Arduino ARDBOX 20 I/Os } x1 _ x1 | x1 ) i x1 x8 | x5 x2 X1
006001001300 | e /¢ LiF Modbus GPRS n.8 n9 | n.10 n1a [¥13 | na [ns [ X9 a6 | *® |nas

n.1: 1 Entrada & 1 Salida digital se pierden| n.2: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.3: 2 Entradas & 2 Salidas Digitales & 2 Salidas analdgicas se pierden | n.4: Desde el (Xx) Digital,

(Yx) se puede configurar como analdgico (Xx = Entradas Digitales totales, Yx = Nimero d'Entradas Analdgicas) | n.5 : Desde el (Xx) Digital, (Zx) se puede configurar como

Interrupcion (Xx = Entradas Digitales Totales, Zx = Nimero de pins Interrupcion) | n.6: Si se usa RS-232 o RS-485 (x2) Salidas Digitales se pierden | n.7 : Sise usa pin 2y pin 3,
(x2) Entradas se pierden | n.8: 1 Entrada & 1 Relé se pierden | n.9: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.10: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.11: USB Solo para cargar o depurar,
no siempre conectado como serial en un proyecto! | n.12: 2 Entradas se pierden | n.13: Si se utiliza Serial 1. GPRS/GSM no disponible | n.14: Si se utiliza GPRS/GSM, Serial 1 no

disponible | n.15: Pin 2 se utiliza como GPRS/GSM Reiniciar M6édulo, NO UTILIZAR!




LISTA DE REFERENCIAS - WIFI PLC

Comunicaciones Entradas / Salidas
©
w (v} w
E = 9 © 0 S o
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g i S g loc S = ) T'ug‘
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= c 4] ~| © o |©w 32 @ 0 wn |5
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© gl © ] i %] © C |0l o o - | PV
slelz| 3|3l | &E|l2[2|28 35| 5|35 (23
Referencia Descripcion w | ¥ v x| x i 2| O| W | W |WwEl | | v |ub
M-DUINO PLC Arduino Ethernet & WiFI & x1 x1 x1 X6 X2 x2
0000000200 Bluetooth LE 21 I/Os Analdgico Digital + n.13 | n.12 x1 x1 x1 x1 n.14 - x13 n4 | n.5 X8 x3 n.7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet & WiFI & x1 x1 x1 x12 | x4 x2
007001000400 | & ot ooth LE 42 1/0s Analdgico Digital + n.13 | n.12 X1 X X1 X1 n.14 ) x26 n4 | n.5 x16 | x6 ) n.7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet & WiFI & x1 x1 x1 x16 | X6 X2
007001000600 Bluetooth LE 58 1/0s Analégico Digital + n.13 | n.12 x1 x1 x1 x1 n.14 : x36 nd | n5 x22 x8 B n7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet & WiFI & X1 X1 X1 x4 x2 x2
007001000100 Bluetooth LE 19R I/Os Analégico Digital + n.13 | n.12 x1 x1 x1 x1 n.14 B X6 n4d | n5 x3 x3 x8 n.7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet & WiFI & X1 x1 X1 x8 x4 X2
007001000300 | & o ooth LE 38R 1/Os Analégico Digital + n13 Inaz | XV XV X0 | X fnaa| - [ X2 [ g [ns | X6 | X6 [ X6 | 7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet & WiFI & x1 x1 x1 x12 | x6 x2
007001000500 5 ot goth LE 57R 1/0s Analdgico Digital EXTRA | n.43 | na2 | X1 | X1 [ X1 | XV | qqa| = | X18 | L4 | ns | X8 | X8 [x23 | 15
M-DUINO PLC Arduino Ethernet & WiFl & x1 x2 x1 x10 | x4 x2
007001000700 Bluetooth LE 38AR+ I/Os Analdgico Digital + n.13 | n.12 x1 x1 xi x1 n.14 B x19 nd | n5 x11 x6 x8 n7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet & WiFl & x1 x2 x1 x14 | x6 X2
007001001000 | 5y o1 o0th LE 53ARR+ 1/0s Analégico Digital + | n.43 | n12 | X! x1 | x1 XV nqg| - |X25 | ha | ns [ X3 X8 [ XI5 05
M-DUINO PLC Arduino Ethernet & WiFI & x1 x2 x1 x16 | x6 X2
Co001oe0800 Bluetooth LE 57AAR+ I/Os Analégico Digital+ | .13 | n.12 x1 x1 5 2 n.14 B e n4 n.5 A e x7 n.7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet & WiFl & x1 x2 x1 X14 | x6 x2
007001001100 Bluetooth LE 54ARA+ I/Os Analégico Digital+ | .13 | n.12 x1 x1 x1 x1 n.14 - x29 nd | n5 x17 x8 x8 n7y
M-DUINO PLC Arduino Ethernet & WiFl & x1 x2 x1 x12 | x6 x2
007001000900 Bluetooth LE 50RRA+ I/Os Analégico Digital+ | .13 | n.12 x1 x1 x1 x1 n.14 - x22 n.4 n.5 x20 x8 x16 n7
007001001200 | PLC Arduino ARDBOX 20 1/0s ANALOGICO ) x1 i x1 X1 i X1 N X6 X2 10 X5 X2
HF Modbus & WiFI & Bluetooth LE n.1 n.2 | n.3 n.14 n4 | n5 n.6 n.15
PLC Arduino ARDBOX 20 I/Os RELE HF x1 x1 x1 x1 X6 X2 X2 x2
007001001300 - - R -
Modbus & WiF! & Bluetooth LE n8 n9 | n.10 n14 X101 14 | ns [X19 [ ne [ *® [n1s

n.1: 1 Entrada & 1 Salida Digital se pierden | n.2: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.3: 2 Entradas & 2 Salidas Digitales & 2 Salidas Analdgicas se pierden | n.4: Desde el (Xx)

Digital, (Yx) se puede configurar como Analdgico (Xx = Entradas Digitales Totales, Yx = NGmero d'Entradas Analdgicas) | n.5 : Desde el (Xx) Digital, (Zx) se puede configurar
como interrupcién (Xx = Entradas Digitales Totales, Zx = Nimero de pins de Interrupcién) | n.6: Si se usa RS-232 o RS-485 (x2) Salidas Analdgicas se pierden | n.7 : Si se utiliza
pin 2y pin 3, (x2) Entradas se pierden | n.8: 1 Entrada & 1 Relé se pierden | n.9: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.10: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.11: USB Solo para cargar
o depurar, no siempre conectado como serial en un proyecto!| n.12: 2 Entradas se pierden| n.13: Si se utiliza Serial 1. GPRS/GSM no disponible | n.14: Si se utiliza GPRS/GSM,
Serial 1 no disponible | n.15: Pin 2 se utiliza como GPRS/GSM Reiniciar M6dulo, NO UTILIZAR!

———— T T




LoRa

La gama PLC Ardbox Arduino y la
gama M-Duino, ambas con
tecnologia LoRa le permitiran
trabajar con este sistema de
comunicacion inaldmbrica, la
versatilidad de la placa Arduino y
esta solucion todo en uno en un
PLC industrial con hasta 58
entradas y salidas.

II Gama ARDBOX PLC Gama M-DUINO PLC II

Arduino Leonardo original incluido Arduino Mega original incluido

Mismas entradas y salidas, protocolos de comunicacion, pero con caracteristicas
especificas para mercados especializados, requisitos o soluciones.

ipaLL:

Digital Addressable
Lighting Interface

Dali se utiliza en la automatizacion
de edificios para controlar luces

individuales y grupos de
1] Gama ARDBOX PLC iluminacion. Gama MDUINO PLC 1]

La integracion de esta caracteristica
en el PLC Arduino le permite
controlar una amplia gama de areas
de iluminacién y al mismo tiempo es
un sistema facilmente escalable.

Maximiza la flexibilidad ajustando el
control de iluminacién con el
objetivo de tener las o6ptimas
condiciones en un consumo
racional.

Arduino Leonardo original incluido

Arduino Mega original incluido

Mismas entradas y salidas, protocolos de comunicacién, pero con caracteristicas
especificas para mercados especializados, requisitos o soluciones.



LISTA DE REFERENCIAS
LORA PLC (EU & USA)

Comunicaciones Salidas / Entradas
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Referencia Descripcién (%) = w0 o o (I} — (G) (I] w jw.=l un n v | Wwin
M-DUINO PLC ARDUINO ETHERNET & LoRa x1 x1 x1 x6 | x2 x2
015001000200 | g48 _915MHz) 21 1/0s ANALOGICO/DIGITAL + | 013 | na2 | X1 | X1 | X1 | XV | oqaq | - | X13 | ng | ns | X8 | X3 07
M-DUINO PLC ARDUINO ETHERNET& LoRa x1 x1 x1 x12 | x4 X2
015001000400 | (g6g - 915MHz) 42 1/0s ANALOGICO/DIGITAL + [ 13 | nqz | X1 | X1 | X1 | XV | qqa | = [X26 | 4 | ns | X106 | X6 | - | 5
M-DUINO PLC ARDUINO ETHERNET & LoRa x1 x1 x1 x16 | x6 X2
015001000600 | (g6g - 915MHz) 58 1/0s ANALOGICO/DIGITAL + | 1y 13 | nqp | X1 | X1 | X1 | XV [ qqg | = [ %36 | [0 | n5 | X22 | X8 | - |
M-DUINO PLC ARDUINO ETHERNET & LoRa
X1 x4 | x2 x2
(868.-915MH?Z) 19R /Os x1 | x1 B
015001000100 | & ANALOCICOBIGITAL + n13 lnaz | XU X0 X X g X6 | alns | | X[ x| 47
M-DUINO PLC ARDUINO ETHERNET & LoRa
x1 x1 X1 x8 | x4 X2
015001000300 | (868,- 915MHz) 38R 1/Os i
RELE/ANALOGICO/DIGITAL + na3 [naz | X | XX | X s X121 4l as | X6 | X6 [ x16 | o
M- DUINO PLC ARDUINO ETHERNET & LoRa x1
015001000500 | (868 - 915MHz) 57R I/Os X X1 x1 x1 x1 x1 - x18 x12 | x6 x8 x8 | x23 x2
RELE/ANALOGICO/DIGITAL + n.13 | n.12 n.14 n4 | n5 n.7
M-DUINO PLC ARDUINO ETHERNET & LoRa 1 2 - X10 | x4 2
015001000700 | (868 - 915MHz) 38AR 1/Os X X .
ANALOGICO/DIGITAL/RELE + n13 [ a2 | X1 x1 | x1 I X191 4 | ag | X171 X6 | x8 | 5
M-DUINO PLC ARDUINO ETHERNET & LoRa
015001000800 | (868 - 915MHz) 57AAR I/Os, 11 x2 |y x1 | x1 « | X lxes [ X1 X6 a3 e | x7 | X2
ANALOGICO/DIGITAL/RELE + n.13 | n.12 n.14 n4 | n5 n.7
M-DUINO PLC ARDUINO ETHERNET & LoRa x2 x1 x16 | x6 x2
015001000900 | (868 81 5MHz) 50RRA I/Os, x1 X1 x1 x1 x1 = x32 x18 | x8 | x16
ANAL GICO/DIGITAL/RELE + n.13 | n.12 n.14 n4 | n5 n.7
M-DUINO PLC ARDUINO ETHERNET & LoRa
015001001000 | (868 - 915MHz) 53ARR I/Os XU g [ xa [ oxa [ XD - [xee [ X% %6 | xq7 | x8 | x5 | X2
ANALOGICO/DIGITAL/RELE + n.13 | n.12 n.14 n4 | n5 n.7
M-DUINO PLC ARDUINO ETHERNET & LoRa
015001001100 | (868 - 915MHz) 54ARA I/Os x1 iz x1 x1 x1 x1 &L - x22 8B | 2 x20 | x8 x8 ke
ANALOGICO/DIGITAL/RELE + n.13 | n.12 n.14 n4 | n5 n.7
PLC ARDUINO ARDBOX 20 1/0s ANALOGICO x1 x1 x1 x1 x8 X2 x5 X2
015001007200 | HE MODBUS & LoRa (868 - 915MHz) a7 ez 03| 7 naa| T [¥% | na | as [ X109 ne n.15
PLC ARDUINO ARDBOX 20 I/Os RELE HF x1 x1 | x1 x1 x8 | x2 x2 x2
015001001300 | MODEBUS & LoRa (868-915MHz) . n.8 ) n.9 | n.10 : n.14 . L n.4 n.5 ) n.6 = n.15

n.1: 1 Entrada & 1 Salida Digital se pierden | n.2: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.3: 2 Entradas & 2 Salidas Digitales & 2 Salidas Analdgicas se pierden | n.4: Desde el (Xx)

Digital, (Yx) se puede configurar como Analdgico (Xx = Entradas Digitales Totales, Yx = Nimero d'Entradas Analdgicas) | n.5 : Desde el (Xx) Digital, (Zx) se puede configurar
como Interrupcién (Xx = Entradas Digitales Totales, Zx = NGmero de pins de interrupcién) | n.6: Si se usa RS-232 o RS-485 (x2) Salidas Analdgicas se pierden | n.7 : Si se utiliza
pin 2y pin 3, (x2) Entradas se pierden | n.8: 1 Entrada & 1 Relé se pierden | n.9: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.10: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.11: USB Solo para cargar
o depurar, no siempre conectado como serial en un proyecto!| n.12: 2 Entradas se pierden| n.13: Si se utiliza Serial 1. GPRS/GSM no disponible | n.14: Si se utiliza GPRS/GSM,
Serial 1 no disponible | n.15: Pin 2 se utiliza como GPRS/GSM Reiniciar Médulo, NO UTILIZAR!

LoRa
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LISTA DE REFERENCIAS
DALI EHTERNET PLC

Comunicaciones Entradas / Salidas
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Referencia Descripcién wn & n o o (] =2 (G) ] w wu.El wn wn v | win
M-DUINO PLC Arduino Ethernet & DALI 211/0s | X1 x1 X1 X6 X2 2
URAETITETY Analégico/Digital + n.13 | n.12 X1 x1 xi x1 n.14 - x13 n.4 n.5 x8 x3 n.7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet & DALI 42 1/Os | x1 x1 x1 x12 | x4 x2
004002000400 | A6 gico/Digital + 013 | g | X0 x| x| | - xee | T Nl xa6 | xe |- | TS
M-DUINO PLC Arduino Ethernet & DALI 58 1/0s |  x1 x1 X1 x16 | x6 x2
004002000609 | Analegico/Digital + R I R R R R R e e A Y N A e e B
M-DUINO PLC Arduino Ethernet & DALI 19R x1 X1 x1 x4 | x2 X2
004002000100 | 1764 s gico/Digital + 013 | 12 x1 x1 x1 x1 nA14 - X6 nd | ns x3 x3 x8 n7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet & DALI 38R x1 x1 X1 x8 | x4 X2
004002000300 | | /655 Analgico,Digital + 013 | na2 x1 x1 | x1 X1 | qqa| - | x12 nd | ns X6 | x6 | x16 n7
i 1 x12 | x6 X2
004002000500 | M-DUINO PLC Arduino Ethernet & DALI 57R x1 | x1 X )
1/0s Analégico/Digital + nA13 | n12 x1 x1 X1 X1 n.14 x18 na | ns x8 x8 | x23 n7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet & DALI 38AR x1 X2 x1 x10 | x4 x2
004002000700 | |/655 Analégico,Digital + 013 | na2 x1 x1 | x1 x1 ni4 | x19 nd | ns x11 | x6 | x8 n7
M-DUINO PLC Arduino Ethernet & DALI 53ARR | X1 X2 x1 : x14 | x6 X2
004002000800 1/Os Analogico/Digital + n13 | n12 x1 x1 x1 x1 n14 x25 nd | ns x13 | x8 X7 n7
004002000900 | M-DUINO PLC Arduino Ethernet & DALI 57AAR | X1 X2 x1 . x16 | x6 X2
1/0s Analégico/Digital + n13 | n12 X1 x1 x1 x1 mla x32 nd | ns x18 | x8 | x16 n7
004002001000 | M-DUINO PLC Arduino Ethernet & DALI 54ARA | X1 X2 x1 ) x14 | x6 X2
1/Os Analdgico/Digital + n.13 | n.12 x1 x1 X1 X1 n.14 x29 n4 | n5 x17 | x8 [x15 n.7
004002001100 | M-DUINO PLC Arduino Ethernet & DALI 50RRA | X1 | X2 x1 B x12 | x6 x2
1/Os Analégico/Digital + ni13 | n12 x1 x1 | x1 x1 n14 x22 nd | ns x20 | x8 | x8 N7
PLC Arduino Ardbox & DALI 20 I/Os X1 x1 x1 x1 x8 x2 x5 X2
004002001200 | Apalégico Modbus - - - - x10 x10
(RS485 configurado por defecto) n.1 n2 | n3 n.14 n4 | n.5 n.6 n.15
PLC Arduino Ardbox & DALI 20 I/Os Relé HF x1 x1 x1 x1 x8 x2 x2 x2
004002001300 | Mo dbus (RS485 configurado po{defecto) - n.8 - n9 |n.10 - n.14 - x10 nd | ns - n'6 x8 nA15

n.1: 1 Entrada & 1 Salida Digital se pierden | n.2: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.3: 2 Entradas & 2 Salidas Digitales & 2 Salidas Analdgicas se pierden | n.4: Desde el (Xx)
Digital, (Yx) se puede configurar como Analdgico (Xx = Entradas Digitales Totales, Yx = NGmero d'Entradas Analdgicas) | n.5 : Desde el (Xx) Digital, (Zx) se puede configurar
como Interrupcién (Xx = Entradas Digitales Totales, Zx = NGmero de pins de interrupcién) | n.6: Si se usa RS-232 o RS-485 (x2) Salidas Analdgicas se pierden | n.7 : Si se utiliza
pin 2y pin 3, (x2) Entradas se pierden | n.8: 1 Entrada & 1 Relé se pierden | n.9: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.10: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.11: USB Solo para cargar
o depurar, no siempre conectado como serial en un proyecto!| n.12: 2 Entradas se pierden| n.13: Si se utiliza Serial 1. GPRS/GSM no disponible | n.14: Si se utiliza GPRS/GSM,
Serial 1 no disponible | n.15: Pin 2 se utiliza como GPRS/GSM Reiniciar Médulo, NO UTILIZAR!




PLC RASPBERRY

Mediante el uso de PLC
(@) II Gama Raspberry Pi PLC Raspberry Pi junto con los Gama Raspberry Pi & GPRS PLC II (@)
sensores y elementos de
control adecuados, se pueden
implementar rapidamente
sistemas de automatizacion
industrial capaces de satisfacer
los requisitos de una amplia
gama de operaciones en
entornos industriales.

yF

Raspberry Pi
original
incluido

Panel PC para entorno industrial
W utilizando Linux o Android

Stromvetrach Gasrash oY TFT
10.1" TouchScreen LVDS, 315 nits, 170° de dngulo de vision.
Formato 16:9, 1280x720.

Powd | LMD .ve Video
: Conector MIPI CSI que te permite instalar un médulo de cadmara RPF.
" z Almacenamiento integrado
o i SD /MMC / SDIO slot.
a | ; Fuente de alimentacion Dispositivos de bajo nivel
» || SR 12Vdc to 24Vdc (5.5x2.5 Jack) 10x GPIOs, SPI, 12C, UART
N o B Consumo actual Conectividad LAN

2.5A (12Vvdc) // 1,25A (24Vdc) 10/100 Ethernet (RJ-45)

@) @)
fi1CPU il SOFTWARE
Raspberry Pi Linux Android
Quad-core A53 Puede elegir entre estos sistemas operativos para
(ARMv8) 64-bit @ arrancar el Panel PC.
1.4GHz
Tinker Board Dependiendo de sus requisitos de instalaciony / o
Rockchip Quad- necesidades que tiene la flexibilidad para seleccionar
(O Core RK3288 O la opcion que mejor se adapte a su proyecto.

Original Raspberry Pi ‘ TinkerTouch 7 [

Panel PC basado en TinkerBoard (ASUS), TouchScreen de 7”.

Elija el Processador Desde 12 hasta 24Vde
Que Se adapte d Ssu proyecto 10x GPIOs Optoaislado (5-24Vdc) configurable.

111y 1x RS485-RS232* - 1x Serial TTL- 1x 12C - 1x SPI- RTC (Reloj en tiempo real)
. ' ® 0 o
Original Tinker Board w UPSincluido O




LISTA DE REFERENCIAS
RASPBERRY PI PLC

Comunicaciones Entradas / Salidas
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Referencia|  Descripcién Sl G| 2| 2| @ 2| o G| S|6eg | & & |0n
012001000000 | Raspberry PLC Ethernet CPU nX;I 3 nX': 2 X1 - x1 X2 x1 - - - - - -
Raspberry PLC Ethernet 211/Os x1 X1 X6 x2
012001000200 | Al gico/Digital + I I T I I O 2 S I B E I IR I I I I R
Raspberry PLC Ethernet 42 1/Os x1 x1 x12 | x4
012001000400 Analégico/Digital + n13 | 2 x1 - x1 X2 x1 = x26 04 | ns x16 | x6 - -
Raspberry PLC Ethernet 58 I/Os x1 x1 x16 | x6
012001000600 | Raspberry PLC Ethe / 013 | nan | X1 - x| x2 | ox1 - [x3e | T | 22 | 8 .
Raspberry PLC Ethernet 19R I/Os x1 x1 x4 x2
012001000100 Analfégic’g/mgital '€ / 013 | na2 x1 - x1 X2 x1 - X6 na | ns X3 x3 | x8 -
Raspberry PLC Ethernet 38R I/Os x1 x1 : : x8 | x4 :
012001000300 AnaFl’égicrg/DigitaH / 013 | n12 x1 x1 x2 x1 x12 na | ns X6 X6 | x16
Raspberry PLC Ethernet 57R I/Os X1 X2 x12 | x6
012001000500 | ARSI icital + / 013 I n1z | X1 - | xt | x2 | x1 (218 e as | X8| X8 |X3 ] -
Raspberry PLC Ethernet 38AR I/Os x1 X2 : . x10 | x4 .
012001000700 Analégicrg/Digital A 013 | na2 x1 x1 x2 x1 x19 na | ns X111 | x6 | x8
Raspberry PLC Ethernet 53ARR I/Os x1 | x2 x14 | x6
012001000800 | Raspberry PLC Ethe / vz | maz | X1 B x1 x2 | x1 S RS A I x13 | x8 | x7 5
012001000900 | Raspberry PLC Ethernet 57AAR 1/Os XU x2 b s | xa | - |x32 | X186 %6 | x18 | x8 | x16 | -
Analdgico/Digital + n.13 | n.12 n4 | n5
012001001000 | Raspberry PLC Ethernet 54ARA I/Os x1 2 x1 o x1 x2 | x1 - xae [X14 | X6 | x17 | x8 | x15 .
Analégico/Digital + n.13 | n.12 n4 | n5
012001001100 | Raspberry PLC Ethernet 50RRA 1/Os X1 x1 . x1 . %22 x12 | x6 x20 | x8 X8 .
Analégico/Digital + n13 | n.1 X n.3 x2 X n4 | nb5

n.1: 1 Entrada & 1 Salida Digital se pierden | n.2: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.3: 2 Entradas & 2 Salidas Digitales & 2 Salidas Analdgicas se pierden | n.4: Desde el (Xx)
Digital, (Yx) se puede configurar como Analdgico (Xx = Entradas Digitales Totales, Yx = NGmero d'Entradas Analdgicas) | n.5 : Desde el (Xx) Digital, (Zx) se puede configurar
como Interrupcién (Xx = Entradas Digitales Totales, Zx = Nimero de pins de interrupcién) | n.6: Si se usa RS-232 o RS-485 (x2) Salidas Analdgicas se pierden | n.7 : Si se utiliza
pin 2y pin 3, (x2) Entradas se pierden | n.8: 1 Entrada & 1 Relé se pierden | n.9: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.10: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.11: USB Solo para cargar
o depurar, no siempre conectado como serial en un proyecto!| n.12: 2 Entradas se pierden| n.13: Si se utiliza Serial 1. GPRS/GSM no disponible | n.14: Si se utiliza GPRS/GSM,
Serial 1 no disponible | n.15: Pin 2 se utiliza como GPRS/GSM Reiniciar M6dulo, NO UTILIZAR!
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LISTA DE REFERENCIAS
RASPBERRY PI & GPRS PLC

Comunicaciones Entradas / Salidas
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Referencia Descripcién V) = n o o I} =2 O | w w .= n 0 v W
Raspberry PLC & GPRS 21 1/Os x1 x1 X6 x1
016002000200 | 5“2l o /Digital + 013 [ a2 | *1 S x| x| xt | xa2 | | gs | X8 | x3 - -
Raspberry PLC & GPRS 42 1/Os x1 x1 x12 | x3n
016002000400 | Apalsgico/Digital + n13 | na2 x1 - x1 x2 | x1 x1 | x25 na 5 x16 | x6 - -
Raspberry PLC & GPRS 58 1/Os x1 | x1 x16 | X5
016002000600 | A 15 cico/Digital + n13 | na2 x1 - x1 x2 x1 x1 | x35 a4 | ns x22 | x8 = -
Raspberry PLC & GPRS 19R I/Os x1 x1 x4 x1
016002000100 | Raspberry PLCA CF / 013 | naz | X1 - x1 x2 | x1 | x1 | x5 na lns | 3] | x -
Raspberry PLC & GPRS 38R I/Os x1 x1 X8 x3n.
016002000300 | ARSI igital + / 013 | n2 | X - x1 x2 | x1 | x1 |x11 na |5 x6 | x6 |x16 | -
Raspberry PLC & GPRS 57R I/Os x1 | x1 x12 | x5
016002000500 AAn?alégEgo/Digital + / ni3 | ni2 X1 - x1 X2 x1 x1 | x17 na | ns x8 x8 | x23 -
Raspberry PLC & GPRS 38AR I/O x1 X2 x3
016002000700 Affaﬁ’ége{crg/mgital S n13 l a1z | X1 - | x1 | x2 | x1 | x1 | x18 ):‘12 ns | X1 | x6 | x8 -
Raspberry PLC & GPRS 53ARR I/Os x1 X2 . x14 | x5 )
016002000800 Analdgico/Digital + n13 | n12 x1 x1 x2 x1 X1 | x24 na | ns x13 | x8 X7
Raspberry PLC & GPRS 57AAR I/Os x1 X2 x16 | x5
016002000900 Analfégicfg/mgital ! / na3 | na2 x1 - x1 X2 x1 x1 | x31 na | ns x18 | x8 | x16 -
016002001000 | Raspberry PLC & GPRS 54ARA I/Os x1 | x2 ) x14 | x5 _
AnaFljégicrg/Digital + / nA13 | n.12 x1 x1 x2 | xi x1 | x28 nd | ns x17 | x8 | x15
Raspberry PLC & GPRS 50RRA I/Os x1 | x2 x12 | x5
016002001100 Anarfégicfg Digital s / na3 | n12 x1 - x1 x2 x1 x1 | x21 na | ns x20 | x8 x8 -
n.1: 1 Entrada & 1 Salida Digital se pierden | n.2: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.3: 2 Entradas & 2 Salidas Digitales & 2 Salidas Analdgicas se pierden | n.4: Desde el (Xx)
Digital, (Yx) se puede configurar como Analdgico (Xx = Entradas Digitales Totales, Yx = NGmero d'Entradas Analdgicas) | n.5 : Desde el (Xx) Digital, (Zx) se puede configurar
como Interrupcién (Xx = Entradas Digitales Totales, Zx = Nimero de pins de interrupcién) | n.6: Si se usa RS-232 o RS-485 (x2) Salidas Analdgicas se pierden | n.7 : Si se utiliza
pin 2y pin 3, (x2) Entradas se pierden | n.8: 1 Entrada & 1 Relé se pierden | n.9: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.10: 2 Entradas & 2 Relé se pierden | n.11: USB Solo para cargar
o depurar, no siempre conectado como serial en un proyecto!| n.12: 2 Entradas se pierden| n.13: Si se utiliza Serial 1. GPRS/GSM no disponible | n.14: Si se utiliza GPRS/GSM,
Serial 1 no disponible | n.15: Pin 2 se utiliza como GPRS/GSM Reiniciar Médulo, NO UTILIZAR!

a W . \
A"r‘,"\

7 1y,

-




LISTA DE REFERENCIAS
PANEL PC

u‘; oD []
] —52 o [
e P g |g |EEE s | %
& T2 |3 0 203 18 (823 ~ ) =
g3 €512 S ~ |38 | [E33 3 2| L |gs
(4= 25| 2 Bl 2|E | & |5 |8 |exgl @ 2c|eg |&5
38 Sl =N g | g |zc| 5 |8s|s |eeg = £33 (Rt |Beg
59 8 |88 |um S| E |28 T |88 |Sz |9838] 8 | o |88 |52 |22 ¢
22| @ |a |48 28| 5| 2| 2| 2|28 8 |=8(82 525 3 | 2 |85 |BE (5582
22| U |G |gg|wss5| 8| ¢ el g |Fe|l < |2e|c2|e%8 T | 2 |SElzs 255 3
D T - co | —u o aQ o =3 2 |%5|2c |ELg| &£ = o= |28 28| 5
a ’ - s8 2|2 |85k S| e | 2| E|SE| E [SE|ES|oh5: a | ¢ [E5 |58 |BEE §
O |Referencia| Descripcién cal g |8 |E€|28| 3 |5 | & | 2|88 S |28 |Ca |22 4 |5 |28 |82 =28 &
< .
Touchberry P1 10.1 4B (Panel PC a = 2
Industrial EMC Aluminio - 2 2 g oo g .
003002000100 | Raspberry PI 4B Incluido + pSD 25| és x1 |8 le'_% 220 - |28 S CH BT ICRN IR I U7l Dol (R I
i 34 =0 . o
Card con Raspbian) 22 £2 &
i w
Tc:iuchbeniry PI 10[.1 4B (Panel PC o3 = °
Industrial EMC Aluminio - £ 2 S8 e 12/24| O- | 10- |1280
003002000200 Raspberry PI 4B Incluido + 16Gb 23 GB - X1 | 8 2.0 12x20 o8 - - - - - | x1 - V{ic 40°C | 90% [x720
pSD Card sin OS) a3 52 BLE |3x3.0 So
&3 o Se
< ey
o - <}
Touchberry P1 10.1 4B (Panel PC &a To x =
003002000300 | |ndustrial EMC Aluminio- Raspberry PI So | 2 §§ 5.0 [2x20[ 2 |82 | - - - - - % _ |12/24| o- | 10- |1280
E 4B Incluido) ﬁ% GB - X1 u;:é BLE |3x3.0, S EE vdc | 40°C | 90% |x720
33 - zE
o
[ < =
— Tc:iuchbeniry PI 10[.1 4B UPS (Palg)el PC =2 5 E &7 =
[V} 003002000400 | Industrial EMC Aluminio - Raspberry Pl 4 £ S8 | 4.0 |2x2.0l 2 Qo 12/24| O- 10- |1280
_8- E]ICTS}EI(SO +uSD Card con Raspbian - UPS -é’% GB - X1 E% EDR 3: 30 S é}'{ - - - - - | XX V{ic 40°C | 90% (X720
82 5 5o
= se
m o
g Touchb(erry Pll 10.1 éus ur>sl & RTCE& 3 = &
003002000500 | RS485 (Panel PC Industrial EMC Aluminio > 2 M x 0
- Raspberry PI 4 B Incluido + pSD Card 2 |ge| - | X1 g8 | 5.0 |2x20| 2 %E - -ix1 - I xalxa|xa 1\2/{124 0- 91000/ 1280
COT Rgsp)bian - UPS,RTC,RS485 funciones o8 %E BLE |3x3.0] I | 82 € |40°C © [x720
incluidas; 82 = SE
< e
. a = (<}
003002400100 | TouchBerry PI 7" - 10 Configurable I/Os - % 2 So x -
- - i il 5 & | 5.0 |2x2.0] 2 | 8B ; 12/24| 0- | 10- |800x
53?85 RS232 - UPS Incluido (Raspberry Pi ‘u‘&% GB | x10| x1 §§ i 3§ 20 2 gﬁ X1 | x1 | x1|x1 X1 X1 | avec | 90% [
5 2 &
TllnkerToucdh S10.1 (Panel PClIndustrlal %U 5 pt X o %
003001100100 | Aluminio adjunto, EMC cumplimiento - E5 =1 4.0 4 z a 3 0- 10- |1280
ASUS Quad-Core, 2GB, 16Gb eMMC + 28 |cB | | X1 |2 |gpr| 20 | S geof - | -~ | XV | - T xr - 1\2/{1254 40°C | 90% |x720
MicroSD slot - LINUX) 2 s 552
TllnkerToch15101(Panel PClIndustrlal %u ) = o |33 12)24 10 |1280
003001100200 | Aluminio adjunto, EMC cumplimiento - = - o 4.0 4 o cuo| - _ _ _ _ 0- -
ASUS Quad-Core, 2GB, 16Gb eMMC 22 | cB X1 | &< [gpr| 20 | B |25 X1 X1 Vdc | 40°¢ | 90% [x720
+MicroSD slot - ANDROID) 2 Lghg’ <
TigkerTothhlS10.1 UI;S (Panel PC g - 3 s
Industrial, Aluminio adjunto, EMC €D 2 o x | ougd 12/24
003001200100 | cymplimiento - ASUS Quad-Core, 2GB, 22| cB - X1 Sc 4.0 | ax 2 §§E _ _ _ _ - I x1 | xa V{:Ic 0- | 10- |1280
16(l]bdeMMC + N)licroSD slot- UPS funcion | 2% %3 EDR| 20 | 3 v 40°C | 90% [x720
incluida - LINUX < 3
TigkerTothhlS‘IOJ ugs (Panel PC g 5 - - |a s
Industrial, Aluminio adjunto, EMC cD - o S = 12/24
003001200200 cumglimiento—ASUS Quad-Core, 2GB, c2 | GB X1 §: 40 | ax | 5 .E%g - - - - - | X1 | X1 | vde 48‘;C 10- :%gg
16([3 deMMC +Micr())SD slot-UPS funcién | 2% IS EDR| 20 | £ |555 90%
incluida - ANDROID < 25
'(I'inkeqTouchdS 10.1 lUPIS &RTC 8::1RS485 5 - o 3
Panel PC Industrial, Aluminio adjunto, EMC| <o S x v
003001300100 | cymplimiento- ASUS Quad-Core, 2G8, 16Gb| £5 | %5 | - | xq [ Bc k| 25| 2 1828 - | - | - | - [ x1|x1 | xa e o | Jo 1280
eMMC + MicroSD slot - UPS,RTC,RS485 22 [ = 533 40°C 0 {x720
funciones incluidas - LINUX) < 25
z'inkerlTouchdS 10.1 lUPlS &RTC 88RS485 g - =T
Panel PC Industrial, Aluminio adjunto, EMC| £v pe © ° _
003001300200 | cymplimiento - ASUS Quad-Core, 2GB, 16GB - 5 GZB xS (A Al s (eS| - | - | - | - x| x| xa a0 | g [12se
eMMC + MicroSD slot - UPS, RTC, RS485 | 28 5 |[EPR| 20| & |Z25 vdc o x
funciones inclcluidas -ANDROID) < 25
g -
TinkerTouch 7" - 10 Configurable 1/Os - e | 2 ~ X |g 8 12/24| o- | 10- |800x
003001400100 | ps4g5 - R5232 - UPS Incluido - Linux b x10[ x1 |8, [AQ | & | 2 183 x1 | x1 | x1 | x1 | - [ x1 | x1 [T ,&c | s0% |00
instalado en eMMC 23 | GB 5 |EPR| 20| 5 | 582 a0°¢
2 3 383




BIBLIOTECAS, COMUNICACIONES,
PROTOCOLOS

Bibliotecas disponibles en

nuestro Blog y GitHub

MySQL

SQL Server
Modbus TCP
Raw Data
Raw Data
Modbus RTU
SimpleComm
Sensor Data
Sensor Data
Sensor Data

MQTT

http
NTD

SimpleComm
Raw Data

Modbus RTU
SimpleComm

Capade Aplicacién  |Base de datos

UDP

—
(@)
o

4-Transporte

3-Red IP

. - TTL/ One
2- Data Link Ethernet / WiFi RS-485 RS-232 spl | 12C | wire

1- Fisico GPRS Serial UART

https://github.com/IndustrialShields
0 https://www.industrialshields.com/blog/industrial-shields-blog-1

Con nuestros PLC puede comunicarse utilizando varios protocolos como
RS-232, RS-485, Modbus TCP, o utilizando Ethernet, etc. Es posible enviar

y recibir informacién de varios tipos de servidor (HTTP, NTP, MQTT) o
servidores de base de datos.

Servers
HTTP NTP SCADA N
\ =t
7,
33
Ethernet Switth [T 3%
Modbus J|IV|odbus TCP . =
- @ — Ethernet —= !@-Rs'%s
Router b ~_ ¥ I | I |
N
L Modbus RTU
RS-232 Slaves
Modbus RTU
SDB MQTT
Server Broker Slave

SQL Server, MySQL,
MongoDB, MariaDB,...



OpenMote B es un mote de consumo
Super BAJO para las aplicaciones IoT.
Es la referencia para el Grupo de
Trabajo [ETF 6TiSCG y cuenta con el
apoyo de toda la implementacion de
Open Source 6TiSCH en proyectos

OPEN MOTE

Contiki y OpenWSN.

Caracteristicas principales

-Ti CC2538 SoC (512kb Flash 32kb RAM)

- Radio SubGHz Atmel AT86RF215 (868/915MHz)
- Soporta todas las modulaciones IEEE802.15.4g
- Operacién simultanea de radio dual

il Caracteristicas técnicas;

Caracteristicas técnicas:

- Sensor de temperatura, sensor de humedad,
Sensor de presion, sensor de luminosidad

- 4x Indicadores Leds

- 2XAA Marcador de posicion de la bateria

- Antena SMA de 2.4GHz- Antena SMA SubGHz

Programacion

- Programacién sobre BSL

- Soportado en Contikiy OpenWSN para la
experimentacion

o Compatible con JTAGy OCD- Interfaz USB

OpenMote B

OpenMote B es un hardware

loT compatible con Raspberry Pi

de acuerdo con el estandar

IEEE802.15.4g y puede ser programado por
plataformas de codigo abierto.

920909HS60080

(O Din RAIL Power Supply 120W O Din RAIL Power Supply 180W (O Din RAIL Power Supply 240W

- AC-DC, 120W, 1 Salida 5A a 24Vvdc - AC-DC, 180W, 1 Salida 7.5A a 24Vdc - AC-DC, 240W, 1 Salida 10A a 24Vdc

(O Din RAIL Power Supply 30w (O Din RAIL Power Supply 30w (O Din RAIL Power Supply 50W

- AC-DC, 30W, 1 Salida 2.5A a 12Vvdc - AC-DC, 30W, 1 Salida a 24Vvdc - AC-DC, 50W, 1 Salida a 24vdc



SOFTWARE

Arduino IDE es la plataforma Original
para programar placas Arduino

@ sketch_dec07a | Arduino 1.8.3
File Edit Sketch Tools Help

Nuestros PLC basados en Arduino utilizan placas
Arduino originales montadas dentro de todos los
dispositivos

sketch_dec07a

void setup() { ~
// put your setup code here, to run unuo:l

e Licencias de software libre )
e Bibliotecas Estandar disponibles
e Documentaciony ejemplos disponibles, listos /P e i cote e o run pepeatedy:
para usar :
e Bibliotecas de Industrial Shields disponibles
para facilitar la programacion de nuestros PLC

NodeRED. Plataforma para desarrollar
oS aplicaciones, servidores y mucho mas.
Node-RED

Node-Red es una herramienta de programacion para
unir conjuntamente dispositivos de hardware, APly
servicios de forma nueva e interesante. Es muy
intuitiva, facil y de programacién rapida. Es una
excelente herramienta para trabajar graficamente.

e Proporciona un editor basado en navegador que 1
facilita la conexion de flujos entre si mediante nodos. s
e Aplicaciéon de depuracién en linea )

. Gedit - Komodo Edit - MariaMole - Zeus - Atmel Studio -
las plataformas de software compatibles con  avrGce - CodeBlocks - ROBOTC for Arduino - Xcode -

Arduino IDE ArduinoDroid - Notepad++ - Programino - and more...

@ Nuestros PLC se pueden prog ramar con todas Electron - Codebender - Stino - EClipse - Visual Studio -

Nuestros Panel PC pueden trabajar con Linux y Android, eso significa  og{ 5
que si su equipo tiene suficiente conocimiento puedes crear una "' A
aplicacion personalizada para el Panel PC. Tiene mas flexibilidad ap
para adaptarse a las necesidades de su instalacion o aplicacién.



Industrial Shields naci6 en octubre de 2012 de la mano de un
ingeniero que, en busca de un equipo PLC mas flexible y un mejor
precio, decidié desarrollar su propia solucién utilizando Hardware
de Codigo Abierto

Por lo tanto, Industrial Shields es la marca que proporciona
Hardware de Cédigo Abierto para uso industrial, incluyendo todo
el disenoy la sequridad requerida, combinando lo mejor de dos
mundos.

Industrial Shields, disefna, produce y comercializa la gama de
productos basados en el Hardware de Codigo Abierto.

SCALAB]LITY
CDNSUMERS
, Y d ._.
-
e INDUSTRIAI. )
PROTOCOLS

INTERNET ¥
OF THINGS |

tH
.--'..

Ty 2 STANDARDS

¥ > Bigdata

. Cloud
Hardware Flexible

Industrial Internet of Things

Boot & Work Corp. S.L. es una empresa comprometida con la promocién, desarrollo,
fabricacion y venta de productos basados en tecnologia Open Source para liberalizar el sector
industrial e impulsar el crecimiento de sus clientes.

Eldobjetl\l/o de nuestra empresa es proporcionar soluciones de bajo coste para la automatizacién en entornos
industriales.

Las soluciones de Hardware de Cédigo Abierto se estan introduciendo en el sector industrial, es un mercado en
crecimiento y Nosotros somos sus pioneros.

El equilibrio entre calidad y precio es muy importante para nosotros y por lo tanto para el mercado, utilizando
soluciones de coédigo abierto podemos proporcionar mas especificaciones a un mejor precio.

Ademas, las soluciones de codigo abierto son mas Flexibles y accesibles que las soluciones industriales
estandar y el software esta libre de licencias.

En Industrial Shields estamos convencidos de una perspectiva centrada en la Industria 4.0 y el Internet de las
Cosas.

CE HC RoHs ()

En cumplimiento con: -
EN61010-1 | EN61010-2-201 | EN61131-2:2007 (Clausula 8: Zona A/B EMCYy clausula 11:LVD) |
EN61000-6-4:2007 + A1 2011 (Em|5|ones) | EN 61000-6-2:2005 (Inmunidad) | EMC: FCC Part 15

""w | 4




2007-2010

A traveés del IEEE-UNEDsb, cono
Arduino y lo usamos para fab
maquinaria como prototipo. Creamne

primeros Shields de uso industrial para

quetadoly | 1 1\

lineas de produccion automaticas.

maquinaria del sector del eti

2013

Boot & Work Corp gana el
premio a la mejor empresa
innovadora de Barberéa del
Valles. Primeras unidades
prototipo. El Ardbox se
acerca.

Industrial Shields ha
comercializado equipos
basados en tecnologia Open
Source en mas de 20 paises.

Tenemos mas de 1%
distribuidores en 15 pajises de
todos los continentes y:hemos
llegado a mas de 75 pafses:

Presencia en mas de 90 paises,
mas de 20 distribuidores en todo
el mundo.

Desarrollo de nuevos productos:
PLC con WiFiy GPRS/GSM.

EVOLUCION
2012

300t & Work Corp. nace con el
bjetivo de estandarizar un
producto basado en la

uso en entornos
Industriales.

éicnologia Open Source para

Creamos la marca Industrial
Shields, desde donde
comenzamos a comercializar la
primera familia de productos
basicos. La primera unidad se
vende en linea a Libia.

5 distribuidores en diferentes
paises (Reino Unido,
Alemania, Estados Unidos,
Mexico e ltalia) y mas de 500
clientes en todo tipo de
sectores industriales.

Ferigsiinternacionales en
Barcelona; Paris y Bangalore.
Inversio.en.la mejora de las
instalaciones, ‘procesos de
calidad,.¢gstificaciones
industriales:

Presencia en mas de 100 paises,
mas de 40 distribuidores en todo
el mundo.

Nuevos desarrollos: Raspberry
PLC, Dali PLC, LoRa PLC.




Presencia en mds de 90 paises
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Contactenos

Industrial Shields ha estado trabajando en todo el mundo a través de distribuidores, o en contacto directo
con los clientes. Hemos estado trabajando desde 2016 con grandes actores del mercado que estan
vendiendo nuestros productos en sus sitios web.

Nuestro equipo comercial, técnico y de soporte le ayudard por teléfono, correo electrénico, skype; o
usando el sistema de tickets o chateando directamente en nuestro sitio web.

Contacte con nosotros. Estamos aqui, encantados de ayudarle y darle soporte.

Fabrica del Pont 1-11

’(SzictiEtiii%iuggriggggls%)g;ygl()Barc elona) @ industrialshields@industrialshields.com

Spain

@ Tel (+34) 938 760 191 @ https.//www.industrialshields.com

£00202-2eiodio) -g|



